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AF Baumer Passion for Sensors

Montage- und Betriebsanleitung
Installation and operating instructions

HOG 12

Drehimpulsgeber
Incremental Encoder
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Allgemeine Hinweise

Allgemeine Hinweise

Zeichenerklarung:

Gefahr
Warnung bei moglichen Gefahren

Hinweis zur Beachtung
Hinweis zur Gewahrleistung eines einwandfreien Betriebes des Produkts

Information
Empfehlung fir die Produkthandhabung

Der Drehimpulsgeber HOG 12 ist ein opto-elektronisches Prazisionsmessgerat, das mit Sorgfalt
nur von technisch qualifiziertem Personal gehandhabt werden darf.

Die zu erwartende Lebensdauer des Gerates hangt von den Kugellagern ab, die mit einer
Dauerschmierung ausgestattet sind.

@ % Der Lagertemperaturbereich des Gerates liegt zwischen -15° C bis +70 °C,

Der Betriebstemperaturbereich des Gerates liegt zwischen -30 °C bis +85 °C,
7@ am Gehaduse gemessen.

C € EU-Konformititserklarung gemal EG-Richtlinien.
Das Gerat ist zugelassen nach UL.

Wir gewahren 2 Jahre Gewahrleistung im Rahmen der Bedingungen des Zentralverbandes der
Elektroindustrie (ZVEI).

Wartungsarbeiten sind nicht erforderlich. Reparaturen dirfen nur vom Hersteller durchgefiihrt
werden. Am Gerat dirfen keine Veranderungen vorgenommen werden.

Bei Riickfragen bzw. Nachlieferungen sind die auf dem Typenschild des Gerates angege-
benen Daten, insbesondere Typ und Seriennummer, unbedingt anzugeben.

Alle Bestandteile des Gebers sind nach landerspezifischen Vorschriften zu entsorgen.

Achtung! S "o
<
%

[
Beschadigung des auf dem Gerat befindlichen Siegels &/ fihrt zu Gewahrleistungsverlust.

em

KoooX X X
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General notes

General notes

Symbol guide:

Danger
Warnings of possible danger

General information for attention
Informations to ensure correct product operation

Information
Recommendation for product handling

The incremental encoder HOG 12 s an opto electronic precision measurement device which
must be handled with care by skilled personnel only.

The expected operating life of the device depends on the ball bearings, which are equipped with
a permanent lubrication.

@ The storage temperature range of the device is between -15 °C and +70 °C,

The operating temperature range of the device is between -30 °C and +85 °C,
7@ measured at the housing.

c € EU Declaration of Conformity meeting EC Council Directives.

The device is UL approved.

We offer a 2-year warranty in accordance with the regulations of the ZVEI (Central Association of
the German Electrical Industry).

Maintenance work is not necessary. Repair work must be carried out by the manufacturer. Al-
terations of the device are not permitted.

In the event of queries or subsequent deliveries, the data on the device type label must be
quoted, especially the type designation and the serial number.

Encoder components are to be disposed of according to the regulations prevailing in the re-
spective country.

W P Ny Wer
arning! 2%
Damaging the seal \=, <&/ on the device invalidates warranty.

M

Koo X X X
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Sicherheitshinweise

Sicherheitshinweise

Verletzungsgefahr durch rotierende Wellen

Haare und Kleidungsstiicke kdnnen von rotierenden Wellen erfasst werden.

« Vor allen Arbeiten alle Betriebsspannungen ausschalten und Maschinen stillsetzen.
Zerstorungsgefahr durch elektrostatische Aufladung

Die elektronischen Bauteile im Drehgeber sind empfindlich gegen hohe Spannungen.

» Steckkontakte und elektronische Komponenten nicht berthren.
» Ausgangsklemmen vor Fremdspannungen schutzen.

* Max. Betriebsspannung nicht Uberschreiten.
Zerstérungsgefahr durch mechanische Uberlastung

Eine starre Befestigung kann zu Uberlastung durch Zwangskrafte fiihren.

« Die Beweglichkeit des Drehgebers niemals einschranken. Unbedingt die Montagehinweise
beachten.

» Die vorgegebenen Abstande und/oder Winkel unbedingt einhalten.
Zerstorungsgefahr durch mechanischen Schock

Starke Erschitterungen, z. B. Hammerschlage, kdnnen zur Zerstérung der Abtastung flihren.

» Niemals Gewalt anwenden. Bei sachgemaRer Montage lasst sich alles leichtgangig zusam-
menflgen.

» Fir die Demontage geeignetes Abziehwerkzeug benutzen.
Zerstorungsgefahr durch Verschmutzung

Schmutz kann im Drehgeber zu Kurzschllissen und zur Beschadigung der optischen Abtastung
fuhren.

» Wahrend aller Arbeiten am Drehgeber auf absolute Sauberkeit achten.

Zerstorungsgefahr durch klebende Flussigkeiten

Klebende Flissigkeiten kénnen die optische Abtastung und die Lager beschadigen. Die Demon-
tage eines mit der Achse verklebten Drehgebers kann zu dessen Zerstorung fihren.

Explosionsgefahr

Den Drehgeber nicht in Bereichen mit explosionsgefahrdeten bzw. leicht entziindlichen Materi-
alien verwenden.
Durch eventuelle Funkenbildung kénnen diese leicht Feuer fangen und/oder explodieren.
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Security indications

Security indications

Risk of injury due to rotating shafts

Hair and clothes may become tangled in rotating shafts.

» Before all work switch off all operating voltages and ensure machinery is stationary.
Risk of destruction due to electrostatic charge

Electronic parts contained in the incremental encoder are sensitive to high voltages.

* Do not touch plug contacts or electronic components.
* Protect output terminals against external voltages.

» Do not exceed max. operating voltage.
Risk of destruction due to mechanical overload

Rigid mounting may give rise to constraining forces.

* Never restrict the freedom of movement of the incremental encoder. The installation instruc-
tions must be followed.

« Itis essential that the specified clearances and/or angles are observed.
Risk of destruction due to mechanical shock

Violent shocks, e. g. due to hammer impacts, can lead to the destruction of the optical sensing
system.

* Never use force. Assembly is simple when correct procedure is followed.

» Use suitable puller for disassembly.
Risk of destruction due to contamination

Dirt penetrating inside the incremental encoder can cause short circuits and damage the optical
sensing system.

» Absolute cleanliness must be maintained when carrying out any work on the incremental encoder.

Risk of destruction due to adhesive fluids

Adhesive fluids can damage the optical sensing system and the bearings. Dismounting an incre-
mental encoder, secured to a shaft by adhesive may lead to the destruction of the unit.

Explosion risk

Do not use the incremental encoder in areas with explosive and/or highly inflammable materials.
They may explode and/or catch fire by possible spark formation.
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3 Vorbereitung / Preparation

3 Vorbereitung

3 Preparation

341 Lieferumfang

3.1 Scope of delivery

Gehause

Hohlwelle

Klemmring
Torx-Klemmringschraube, M3x12

Drehmomentblech

CICICICICIC

Anschlusskabel (siehe Abschnitt 6.1),
Lange ~1'm

3.2 zur Montage erforderlich bzw. empfohlen
(nicht im Lieferumfang enthalten)

Housing

Hollow shaft

Clamping ring

Clamping ring screw with torx drive, M3x12

Torque sheet

®
©)
®
@
®
®

Connecting cable (see section 6.1),
length ~1 m

3.2 required resp. recommended for mounting
(not included in scope of delivery)

O e ®

@ 2 Abstandsbolzen
2 Befestigungsschrauben M3, ISO 4762

@ 2 distance bolts
2 fixing screws M3, ISO 4762

B5
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3.3 Erforderliches Werkzeug
(nicht im Lieferumfang enthalten)

Vorbereitung - Montage / Preparation - Mounting 34

3.3 required tools
(not included in scope of delivery)

Werkzeugset als Zubehor erhaltlich,
Bestellnummer ET.51.504969

(beinhaltet unter anderem bis ):

o 2,5 mm

Tool kit available as accessory,
order number ET.51.504969

(including to and more):
o 2,5mm

& X 10

& x10

4 Montage

4 Mounting

41 Schritt 1

4.1 Step 1

* siehe Seite 5
see page 5
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4 Montage / Mounting

4.2 Schritt 2

* siehe Seite 5
see page 5

*

4.2 Step 2

zul. Anzugsmoment
Max tightening torque
M =2-3 Nm

o 2.5 mm

@ Motorwelle einfetten!

@ Lubricate motor shaft!

@ Die Antriebswelle sollte einen mog-
lichst kleinen Rundlauffehler aufwei-
sen,dadieserimDrehgeberzueinem
Winkelfehler fiihren kann. AuBerdem
verursachenRundlaufabweichungen
Vibrationen, die die Lebensdauer
des Drehgebers verkiirzen kénnen.

@ The driveshaft should have as less
run-out as possible because this can
otherwise result in an angle error in
the encoder. In addition, any radial
deviation can cause vibrations,
which can shorten the service life of
the encoder.

B7
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4.3

Schritt 3

* siehe Seite 5

zul. Anzugsmoment
Max tightening torque

M, = 2-3 Nm

& X 10

see page 5

4.4

Schritt 4

4

Montage / Mounting

4.4 Step 4

Anschlusskabelbelegung

siehe Abschnitt 6.1
Connecting cable assignment

see section 6.1

B8
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Montage - Abmessung / Mounting - Dimension

Anbauhinweis Mounting instruction

g'_.

s g
™ 0
| J

Wir empfehlen, den Geber so zu We recommend to mount the enco-
montieren, dass der Kabelanschluss der in such a manner that the cable
keinem direkten Wassereintritt aus- connection is not directly exposed
gesetzt ist. to water.
Abmessung Dimension
(710200 (74020)
20
|
. o | @
Drehrichtung © |
positiv Q :
Positive rotating w
direction

80.5
85

2125
2d2

19

42
53

All dimensions in millimeters (unless otherwise stated)

hog12_mb (11A1) | MB047



Elektrischer Anschluss / Electrical connection

Elektrischer Anschluss Electrical connection
Anschlusskabelbelegung Connecting cable assignment
Ausfiihrung Ausgangssignale
Version Output signals
D...C K1, K2 rot/red = +U,
DN...Cl K1, K2, KO, K1, K2, KO blau/blue = | GND
DN..TTL K1, K2, K0, KT, K2, KO weilk/white = K1 (A%)
DN...R K1, K2, KO, K1, K2, KO

braun/brown = K1 (A-)

—— grun/green = K2 (B+)

gelblyellow = K2 (B-)
grau/grey = KO (R+)

rosa/pink = K0 (R-)

Betriebsspannung nicht auf Ausgén- Do not connect voltage supply to

ge legen! Zerstérungsgefahr! outputs! Danger of damage!

Spannungsabfalle in langen Leitungen Please, beware of possible voltage drop

bertcksichtigen (Ein- und Ausgange). in long cable leads (inputs and outputs).
Ausgangssignale Output signals

Signalfolge bei positiver Drehrichtung. 1 K1
(siehe Abschnitt 5) | K2

Sequence for positive rotating direction. M K2!
(see section 5) K02

" nur bei Ausfiihrung mit invertierten Signalen
only for versions with inverted signals

2 nur bei Ausfiihrung mit Nullimpuls
only for versions with zero pulse

MBO047 | hogt12_mb (11A1) 10



7 Demontage / Dismounting

7 Demontage 7 Dismounting

7.1 Step 1

71 Schritt 1

* siehe Seite 5

see page 5
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Demontage - Zubehdr / Dismounting - Accessories 7-8

7.2 Schritt 2 7.2 Step 2
/_ F h,
| ! I|
| I' |
| |
| I __
I 1 A~ N
.-/ 1
| fo
| I
| I Il
H -"'/.
1 | [l
1 | |
8 Zubehor 8 Accessories

» Digital-Konverter:
HEAG 151 - HEAG 154

» LWL-Ubertrager:
HEAG 171 - HEAG 176

« Digitaler Drehzahlschalter:
DS 93

* Werkzeugset, @*
Bestellnummer: ET.51.504969

Prifgerat fur Drehgeber:
HENQ 1100

* siehe Abschnitt 3

 Digital converters:
HEAG 151 - HEAG 154

* Fiber optic links:
HEAG 171 - HEAG 176

Digital speed switch:
DS 93

« Tool kit, @*
order number: ET.51.504969

Analyzer for encoders:
HENQ 1100

*see section 3
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Technische Daten

Technische Daten

Mechanische Daten

Betriebsdrehzahl (mechanisch):

Betriebsdrehzahl (elektronisch):

Tragheitsmoment Rotor:

Widerstandsfahigkeit Vibration:
(10 Hz ... 2 kHz)

Widerstandsfahigkeit Schock:
(6 ms)

Betriebsdrehmoment typ.:

Zulassige Wellenbelastung:

Schutzart:
Betriebstemperatur:

Masse ca.:

Elektrische Daten

Strichzahl je Umdrehung:

Ausgabefrequenz:
Ausgangsstufen:

Betriebsspannung:

Betriebsstrom ohne Last:

max. Laststrom pro Kanal:

Tastverhaltnis:
Phasenverschiebung:

EMV gemal:

<6.000 U/min

7.2-10° (2. siehe Abschnitt 9.2)
Z

1,3 kgcm?

100 m/s>=10 g EN 60068-2-6: 1996-05

1.000 m/s?= 100 g EN 60068-2-27: 1995-03

10 Ncm

<30 N axial
<40 N radial
IP 54 IEC 60529
-30°C ... +85°C

1 kg

z =600, 1.024
(je nach Bestellung)

<120 kHz

HTL - Version C oder TTL (je nach Bestellung)

9..26 VDC (HTL - Version C)
5VDC 5 % (TTL)

9..26 VDC (TTL - Version R)
<100 mA

| =1__:60 mA Mittelwert / 150 mA Spitze (HTL - Version C)

source sink*

=1_.:25mA Mittelwert / 75 mA Spitze

source sink”

40...60 %

(TTL)

90° +20°

EN 61000-6-2: 2006-03 (Storfestigkeit)
EN 61000-6-4: 2007-09 (Stéraussendung)
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Technical data
Mechanical data

» Operating speed (mechanical):

» Operating speed (electronic):

* Rotor moment of inertia:

* Vibration resistance:
(10 Hz ... 2 kHz)

» Shock resistance:
(6 ms)

» Operating torque typ.:
» Admitted shaft load:

* Protection:
» Operating temperature:

* Weight approx.:
Electrical data

* Resolution (steps/turn):
» Output frequency:

* Qutput circuit:

« Voltage supply:

* Consumption w/o load:

e Maximum load current per channel:

» Scan ratio:
* Phase shift:

e EMC according to:

MBO047 | hog12_mb (11A1)

Technical data

<6,000 rpm

72-10° (z: see section 9.2)
z

1,3 kgcm?
100 m/s?=10g EN 60068-2-6: 1996-05

1,000 m/s?> =100 g EN 60068-2-27: 1995-03

10 Ncm

<30 N axial
<40 N radial

IP 54 IEC 60529
-30°C ... +85°C
1 kg

z =600, 1,024
(as precised on order)

<120 kHz

HTL - Version C oder TTL (as precised on order)

9...26 VDC (HTL - Version C)
5VDC +5 % (TTL)

9..26 VDC (TTL - Version R)
<100 mA

/ =1[_:60 mA average / 150 mA peak  (HTL - Version C)

source sink”

ource = lsimc 25 MA average / 75 mA peak (TTL)
40...60 %
90° £20°

EN 61000-6-2: 2006-03 (interference immunity)
EN 61000-6-4: 2007-09 (emitted interference)

B14



10 Anhang: EU-Konformitatserklarung

10 Anhang: EU-Konformitatserkldrung

#@E Baumer Passion for Semsors
EU-Kenformititserkldrung
Harsinl e Baumer Hobner GmbH
Max-Doten-Siralle 3+4
D= 10585 Bl
Produbtbereichnung:

Drshirrgatiguber mi ynd shoe Erdunosbirgte | Heizung der Typenneinen

[AHE7 | E L HRLT3TH [MHGox__ [MHGADS [RAG T
AFET B HEI MBGEON | Fhon HMGIE
A 14 HG18 G211 -||.1E1'|
I 5T HOG T2 HMC T + HEAG158Y

Wi Beebigen che (berminatimmung ursener Produlte mil den europlischen Richtinken
MOGEVEG Mazchrsnniching
HOANOREG Richifinds Gbar da alakdrormagnatische Vartrkglichist
duich d Erdaitung Saigend Nomen;
EN 81000-6-2:2006-03  Elekbomagretische Verriglchie! (EAN) Fachgrandnomen -
Irafusiriebansche

Srorfostighen fir
EN G1000-6-4:2007-08  Elektromagretische Verrdghchies (EANV) Fachg =
Suwnussencung 10r Indusinobersiche

Diese Erulérung beintafiot mhmmeuumknsmau Produidhalungsgassires
Weilore Normen, She den Produkien 2u Grands gilegl wanden

IEC 60088-2-6:1806-05  Limanipnifungen = Prifung Fi: Schwingen, sinusiiimig
IEC BO0SA-2-27:1065-0 Umwnitprlfungan - Prifung Ea und Letfaden: Schockn

Bertin, (8.08.2011 _C,L

21, Badrs et | arrw
Lo Bt b s Frdrver s re e

mmwmmﬁmwﬁwmmimnlmm Maschinen bestimimi {siehe
dazy auch dia Fagrafin b

1 omdedi pfve LEs Db Rlnnos v o OR300
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Appendix: EU Declaration of conformity 10

10  Appendix: EU Declaration of conformity

#@E Baumer

Passion for Sensors

EU-Declaration of Conformity
Maneiseturar: Baumes Hibne GmbH
Mla-Dohm-Siralls 2+4
D-10559 Barin
Typw of Produet:
Incremental Encoders wilh e wiiout parthie brashes | hesing of tpes
AHET EGZ14 HGZEZ %1;1“ [MHGxs:  [MHGA:  [AMGIO
AFET HGE HGET MHOGE s [MHAPxx:  [HAC1E
A HGIE HGZ11 EG;I- 14 1
AGET4 HEGIE HOG1Z HOGE EGSELA HAC 16 + HEAGISEY e

W gaclare cur peoducis conlorm 1o The Eurcpean Councl Drectives

200E42ED

2004M108/EQ
Mbgsting the following standands:

EM E1000-8-2-2008-03  Electromag:

Direxctive on machineny
Directhion Tor GMCImMagnetic compatitility

bty Gananic i

EH §1000-8-4-2007 09 Ek G

Furthes wum-unmnu:mnrmm
1EC 20068-2-4-1908-05  Basic e | beding o
TMFFWM '\"mm-
IEC S0068-2-27:1999-00  Dasic erwvironenental lesting procedures
Test Ea and guidance: Shock

Bartin, 8" of August 2011
e, Dume

This Desclarafion is nod & conbmration of specifcaSons with regaed 10 prodect Rabidity,

L

Baem Hodrar i
Wbt L0

and SpEratng instruchions)

g el prekia |

Al products of Baumer Hibrer GmbH ane components. for mounting in jon machinery (see the comesponding instaliation

19000 obcomtte o D (st Al aiiat bt b i
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dF Baumer

Baumer Hiibner GmbH

P.O. Box 12 69 43 - 10609 Berlin, Germany

Phone: +49 (0)30/69003-0 - Fax: +49 (0)30/69003-104
info@baumerhuebner.com - www.baumer.com/motion

Ausfiihrungen/Versions:
74080

Originalsprache der Anleitung ist Deutsch. Technische Anderungen vorbehalten
Original language of this instruction is German. Technical modifications reserved.
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