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Allgemeine Hinweise

Allgemeine Hinweise

Der Prazisions-Interpolator / Splitter HEAG 158 ist ein Prazisionsgerat, das mit Sorgfalt nur von
technisch qualifiziertem Personal gehandhabt werden darf.

Betriebsspannung: +10...+30 VDC

Stromaufnahme (ohne Geber):
<150 mA bei einer Betriebsspannung von +15 VDC

EU-Konformitatserklarung gemaf den europaischen Richtlinien.

Wir gewahren 2 Jahre Gewahrleistung im Rahmen der Bedingungen des Zentralverbandes der
Elektroindustrie (ZVEI).

Bei Riickfragen bzw. Nachlieferungen sind die auf dem Typenschild des Gerates angege-
benen Daten, insbesondere Typ und Seriennummer, unbedingt anzugeben.

KoooX X X
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General notes

General notes

The precision interpolator / splitter HEAG 158 is an precision device which must be handled
with care by skilled personnel only.

Voltage supply: +10...+30 VDC

Consumption (without encoder):
<150 mA at a voltage supply of +15 VDC

EU-Declaration of Conformity meeting to the European Council Directives.

We offer a 2-year warranty in accordance with the regulations of the ZVEI (Central Association of
the German Electrical Industry).

In the event of queries or subsequent deliveries, the data on the device type label must be
quoted, especially the type designation and the serial number.

KoooX X X
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Funktionsweise / Functional principle

Funktionsweise

Die am Eingang des HEAG 158 anlie-
genden sin/cos-Gebersignale werden
in TTL- und HTL-Ausgangssignale mit
einer entsprechend hdheren (optional:
niedrigeren) Periodenzahl umgewandelt.
Der Faktor n fur TTL kann dabei getrennt
vom Faktor m fir HTL gewahlt werden.
Das Nullimpuls-Signal wird entsprechend
angepasst.

Um eine hohe Auflésung zuverlassig zu
erreichen, kommen neben Offset- und
Amplituden-Regelverfahren der anlie-
genden sin/cos-Signale auch Oversam-
pling-Algorithmen zum Einsatz.

Die sin/cos-Signale werden dabei mit
24 MHz (!) abgetastet, digitalisiert und
einer digitalen Vorfilterung unterzogen.

Zusammen mit dem nachgeschalteten
Oversampling-Filter wird fur die mittels
arctan-Berechnung gewonnene Position
auch bei verrauschten oder mit Storpeaks
versehenen Eingangssignalen eine hohe
Signalgute der vervielfachten Ausgangssi-
gnale erzielt.

Die Versorgungsspannung wird standard-
mafig tber PIN 7 und 10 (siehe Ab-
schnitt 5.3) dem HEAG 158 zugefiihrt und
dort auf +5 VDC herabgeregelt. Die gere-
gelten +5 VDC versorgen die Signalver-
arbeitungselektronik des HEAG 158 und
den angeschlossenen sin/cos-Geber. Bei
Geraten mit externer Versorgungsspan-
nung (Option: ... - EXT) erfolgt die Span-
nungsversorgung gemaf Abschnitt 5.5.

Functional principle

The sin/cos encoder signals, con-
nected to the HEAG 158 input, are con-
verted into TTL signals and HTL out-
put signals with a corresponding higher
(optional: lower) number of signal pe-
riods. The factor n for TTL may be dif-
ferent from the factor m for HTL. The
zero pulse is adjusted as well.

To achieve a reliable high resolution, au-
tomatic offset and amplitude adjustment
for the incoming sin/cos signals and over-
sampling algorithms are applied.

The sin/cos signals are sampled and digi-
tized with 24 MHz (!) and digitally pre-fil-
tered.

Togetherwiththe downstreamoversampling
filter for the calculated position, a high sig-
nal quality of the multiplied output signals is
achieved, even if the input sig-
nals are noisy or distorted by
hazardous peaks.

Voltage supply for standard devices is
fed by pin 7 and 10 (see section 5.3) and
stepped down to +5 VDC. The regulated
+5 VDC supplies the internal signal-
processing electronics of the HEAG 158
and the connected sine/cosine encoder.
For devices with external power supply
(option: ... - EXT) the supply voltage is
connected as described in section 5.5.
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Abmessung - Einstellungen / Dimension - Settings
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Einstellung Settings
Entfernen des Gehadusedeckels Removing the cover
Der Prazisions-Interpolator / Splitter kann The precision interpolator / splitter can
Uber Jumper und einen Taster auf der be adjusted via jumpers and a button on
Platine eingestellt werden (siehe Abschnitt the electronic board (see section 4.2,
4.2, Abbildung 2). figure 2).
Fir die Einstellung muss der Gehdusede- The cover has to be removed first
ckel entfernt werden (Abbildung 1). (figure 1).

Abbildung 1
Figure 1
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Einstellungen / Settings

Einstellungen
Drehsinneinstellung

Mit dem Jumper 1 (siehe Abbildung 2)
kann der Drehsinn der Ausgangssignale
- bezogen auf den Drehsinn der Ein-
gangssignale - umgekehrt werden:
Befindet sich der Jumper in Po-
sition a (siehe Abbildung 2a), o)
entspricht der Drehsinn dem der Ein-
gangssignale (Voreinstellung).

Befindet sich der Jumper in Position b
(siehe Abbildung 2b), so wird der Drehsinn
invertiert.

Speichern der Offset- und Am-
plitudenregelungswerte

Fir die prazise Umwandlung der Ana-
logsignale des Gebers in Digitalsignale
ist zusatzlich eine Offset- und Am-
plitudenregelung implementiert.

Um unmittelbar nach dem Einschal-
ten des Interpolators mit der optimalen
Einstellung der Offset- und Amplituden-
regelung zu arbeiten, koénnen die Werte,
die nach kurzer Betriebsdauer automatisch
ermittelt werden, gespeichert werden.

Das erreichtmandurch einmaliges Driicken
aufden Taster 2 (siehe Abbildung 2) beiein-
geregelten Betriebsverhaltnissen (wenige
Geberumdrehungen gentigen). Der Spei-
chervorgang ist
abgeschlossen,
sobald der Taster 2
(siehe Abbildung 2)
losgelassen wird.

2 Taste
2 Button

Abb. / Fig. 2a

Settings
Setting the direction of rotation

The direction of rotation of the output
signals can be changed - with regard
to the direction of rotation of the input
signals - with jumper1 (see figure 2):
If the jumper is in position a (see figure 2a),
the direction of rotation is correspond-
ing to the direction of rotation of the
input signals (default).

If the jumper is in position b (see figure 2b),
the direction of rotation is inverted.

Saving the default values of offset and
amplitude adjustment

The accurate conversion of the sine/
cosine signals from the encoder to the
digital output values works with a special
offset and amplitude adjustment.

For working with optimal attitude of the
offset and amplitude adjustment imme-
diately after switching on the interpolator,
the values, which are optimized after a
short operating time, can be saved.

This can be achieved by pushing button 2
once (see figure 2) within regulated
operation conditions (a few encoder turns
are sufficient). The saving procedure is
finished after
releasing
button 2 (see
figure 2).

Abb. / Fig. 2

Abb. / Fig. 2b
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4.2.3

Einstellung des HTL-Interpolationsfaktors

Bei einstellbaren Typen (siehe Beispiel
Typenschild, Abb. 3.2), nicht bei festeinge-
stellten Typen, kénnen 4 unterschiedliche
Interpolationsfaktoren m,, m,, m, und m, per
Jumperaufder Platine (Jumperposition siehe
Abb. 3.1a bis 3.1d) ausgewahlt werden.

4.2.3

Einstellungen / Settings 4

Adjustment of the HTL interpolation factor

Versions with adjustable interpolation factors
(see type label example, fig. 3.2), not versions
with non-adjustable interpolation factor, allow 4
different interpolation factors m,, m,, m, and m,
to be selected by jumper on the electronic board
(jumper position see fig. 3.1a up to 3.1d).

m,(=4) ... m,(=32)

e )
Prézisions-Interpolator / Splitter
Precision Interpo {ter
HEAG 158 {H4™./32) T4.../32 - EXT
Ser-Nr .= C€

UB=+10..30 V' stromautnahme 150 mA bei 15 v
Input: sin/cos 1Vpp

Output:  TTL/HTL 01609 IP65
www.baumer.com/motion Made in Germany

Abb. 3.2 (Beispiel)
Fig. 3.2 (example)

Gewabhlter Interpolationsfaktor = m, (Abb. 3.2: m,=4)

Selected interpolation factor

Gewabhlter Interpolationsfaktor
Selected interpolation factor

Gewabhlter Interpolationsfaktor
Selected interpolation factor

Gewabhlter Interpolationsfaktor
(Voreinstellung)

Selected interpolation factor
(default)

m, (Fig. 3.2: m=4)

m, (Abb. 3.2: m,=8)
m, (Fig. 3.2: m,=8)

m, (Abb. 3.2: m,=16)
m, (Fig. 3.2: m,=16)

m, (Abb. 3.2: m,=32)

m, (Fig. 3.2:m =32)
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4

4.2.4

Einstellungen / Settings

Einstellung des TTL-Interpolationsfaktors

Bei einstellbaren Typen (siehe Beispiel
Typenschild, Abb. 4.2), nicht bei festeinge-
stellten Typen, kdnnen 4 unterschiedliche

Interpolationsfaktoren n,, n,, n, und n, per

JumperaufderPlatine (Jumperpositionsiehe
Abb. 4.1a bis 4.1d) eingestellt werden.

4.2.4

i

Adjustment of the TTL interpolation factor

Versions with adjustable interpolation factors
(see type label example, fig. 4.2), not versions
with non-adjustable interpolation factor, allow 4
different interpolation factors n,, n,, n,and n, to
be selected by jumper on the electronic board
(jumper position see fig. 4.1a up to 4.1d).

n,(=4) ... n,(=32)

~
Prézisions-Interpolator / Splitter
Precision Interpolator / Splitte]

HEAG 158 - H4.../32 {T4>/32) EXT

Ser-Nr ... NS C€
UB=+10..30V  stromaufnanme 150 mA bei 15 v
Input: sin/ cos 1Vpp

Output:  TTL/HTL 01609  IP65

‘www.baumer.com/motion Made in Germany

Abb. 4.2 (Beispiel)
Fig. 4.2 (example)

Abb. / Fig. 4.1d

Gewahlter Interpolationsfaktor = n, (Abb. 4.2: n,=4)

Selected interpolation factor

Gewahlter Interpolationsfaktor
Selected interpolation factor

Gewabhlter Interpolationsfaktor
Selected interpolation factor

Gewabhlter Interpolationsfaktor
(Voreinstellung)

Selected interpolation factor
(default)

n, (Fig. 4.2:n=4)

N, (Abb. 4.2: n,=8)
n, (Fig. 4.2: n,=8)

N, (Abb. 4.2: n,=16)
n, (Fig. 4.2: n,=16)

N, (Abb. 4.2: n,=32)

n, (Fig. 4.2:n,=32)

B7
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Steckerbelegung / Pin assignment 5

5 Steckerbelegung 5 Pin assignment

51 Anschliisse 5.1 Connections

Ansicht B
View B

-
(s. Abschnitt 5.3)
(s. section 5.3)

Ansicht A
View A
—_—
(s. Abschnitt 5.2)
(s. section 5.2)
Ansicht D
View D
(s. Abschnitt 5.5)
(s. section 5.5)

Ansicht C
View C

-
(s. Abschnitt 5.4)
(s. section 5.4)

Erdungsanschluss
Grounding screw

5.2 Ansicht A - Eingang Gebersignale 5.2 View A - Input encoder signals

Eingangssignal 1 Vg differentiell, Input signal 1V, differential,
Geberversorgung +5 VDC, max. 200 mA encoder supply +5 VDC, max. 200 mA

M23 - 12-polig Signal
M23 - 12pole Signal

1 B-

+5VDC

frei / free

B+

© 0 N g A~WwDN
>
+

frei / free

-
o

ov

Buchse

-
-

ov

female contacts

-
N

+5VDC
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Steckerbelegung / Pin assignment

Ansicht B - Ausgang HTL View B - HTL output
M23 - 12-polig Signal
M23 - 12pole Signal
1 B- HTL
2 n.c.
3 R+ HTL
4 R- HTL
5 A+ HTL
6 A- HTL
7 n.c.
8 B+ HTL
9 n.c.
10 oV
Stecker
male contacts " n.c.
12 +10...+30 VDC (Option EXT: n.c.)*

* beachten: nicht belegt bei Ausfiihrung mit externer
Versorgung (siehe Abschnitt 5.5)
note: not connected by version with external power supply
(see section 5.5)

Ansicht C - Ausgang TTL View C - TTL output
M23 - 12-polig Signal
M23 - 12pole Signal
1 B- TTL
2 n.c.
3 R+ TTL
4 R- TTL
5 A+ TTL
6 A- TTL
7 n.c.
8 B+ TTL
9 n.c.
Stecker 10 oV
male contacts » oV
12 n.c

B9 heag158_mb (11A1) | MB158



Steckerbelegung / Pin assignment

Ansicht D - Option EXT: View D - Option EXT:
Externe Versorgung External power supply

Stecker - 3-polig Signal
Plug - 3pole Signal
1 +10... 30 VDC
3 oV
4 Schirm / shield

Stecker
male contacts
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Technische Daten

Technische Daten

Zulassige Werte fiir n und m

- n, mals Vervielfachungsfaktoren:

+ n, m als Teilungssfaktoren:

Allgemeine Daten

- Betriebsspannung:

- Betriebsstrom:
(ohne Geber und ohne Last)

- Betriebstemperatur:
- Lagertemperatur:

- Widerstandsfahigkeit Vibration:
(50 Hz ... 2 kHz)

- Widerstandsfahigkeit Schock:
(11 ms)

- Schutzart:

- Masse ca.:

1,2,4,8,16, 32,64, 128, ..., 16.384
(je nach Bestellung)

1 1 1 1 1 1 1 1 1 1

2 4 16 32 64 128 256 512 1024 2048
(je nach Bestellung)

+10 ...+30 VDC
<150 mA bei +15 VDC

0...+50°C
-30...+85°C

10m/s?=1g EN 60068-2-6: 1996-05

300m/s>=30g EN 60068-2-27: 1995-03

IP 65 IEC 60529

1 kg
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Technical data

Permissible values for n and m

- n, m as multiplying factors:

« n, m as dividing factors:

General data

Voltage supply:

Consumption:
(without encoder at no-load)

Operating temperature:
- Storage temperature:

Vibration resistance:
(50 Hz ... 2 kHz)

- Shock resistance:
(11 ms)

- Protection:

Weight approx.:

MB158 | heag158_mb (11A1)

Technical data

1,2, 4,8, 16, 32, 64, 128, ..., 16.384
(like precised on order)

171 1 1 1 1 1 1 1 1

2 4 16 32 64 128 256 512 1024 2048
(like precised on order)

+10...+30 VDC
<150 mA at +15 VDC

0...+50 °C

-30...+85 °C

10m/s’=1g EN 60068-2-6: 1996-05
300m/s?=30¢g EN 60068-2-27: 1995-03
IP 65 IEC 60529

1 kg
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7 Anhang: EU-Konformitatserklarung

7 Anhang: EU-Konformitatserklarung

#E Baumer Passian lor Sersars
EU-Konformititserklarung
Herstallor: Baumer Hobrws GmbH
Rl Db Siralla 2+4
D-1529 Bavtn
Produlbanskhaing:

CHGED + POGS +

GTH F5L

FOGS + POGEG +

GTT ESL

POGE » POGED +

ESL F5L

POGIT+  [HOGIE =

R R

EL I — o

[FEAGTF1E [AEAGTST [MEAGTS: [REAGTS [REAGTSS [HEAGTTT [HEAGITS [REAGITS
AGISD |HEAGISS [|HEAGISd |HEAGISE |HEAG1ED [HEAGIT? JHEAGIT4 [HEAGITE |~ —S=a |

W by 1 iy Ulbapro g ufrianer Prodidos mil Sen sunsplnchen Ficktinign
ANESG Assheoser ey
OMMONES Fcrtirug Uer dhiy skt pragrattte Virleiglichs

durch die Einhaltung foigender Nomen:
EM B1000-8-2:3008.43 skt iy ichbisit {EMV] Fochgrandnonsen -

Slifatghat he I ytietmrcts
EM 81000-6-4-2007 05 gw#ﬁ:‘!mmqmw-
o he

Dhese Erkddning beinhalet keine Zusicherung von Eig fian im Sinne des Produidtalt
wmmmmmmmamw
IEC S0068-2:5:1996-05  Umweliprifungen = Priung Fo: Schwingen, sinusformig

IEC BO06B-2-2T:1995-03 Unmwelipeiiungen = Prifung Ea und Lefladen: Schocken

Born, 24 05,2011
[

Ala Produkde der Baumer Hobner Genbb sind als Komponenien zum Einbau in | Anbau an Maschinen besSmmt (siehe
Befrieharinemes|.

iy auch die entsprochendon Montage- und
e L TR R e

‘13 heag158_mb (11A1) | MB158 \




Appendix: EU Declaration of conformity 7

7/ Appendix: EU Declaration of conformity

ME Baumer Passion for Sensars
EU-Daclaration of Conformity
Manutsctures: Bt Hirar G
Max-Daten-Sisaly 204
D-10:589 Berin
Tyee of Product:
Combanations with of withoet sarthing beughes | aating of hypes
DGED»  [POGE + HOGI0 s [POGI0+ [TOROZ = [TOPODG« [TOPZOZ + [ HCeSE10 =
F3L ESL ESL j0GE P53 FSL WTaNT + oS
POGH0 +  [POGI0+  [POGI1+  TDP202+ |TDPOZ = [TOPZ0Z + Es100 HOGTT =
ESL F3L FEL ity ] FSL JESL DL
POGHD +  [HOGIO = [POGI1+ [TDROZ« |TDROZe [AMGIT+ [HMGIY+  [POGI0+
F

IFEL F
HOG1E = [HOG1ES =
DL (LY

Acciiscrien of lypes
[HEAGIZIP [HEAGTST [HEAG1S) [HEAGHSS [HEAGISH [HEAGHITY [HEAGITY [HEAGITS [HEAGiH! |
[REAGISD [HEAGISZ [HEAGISY [mEAGHISH [mEAGIE) [HEAGITZ [HEAGITE [HEAGITE | =]

W declane our prodiucts confionm i the European Council Dinectives

IORAVED Diractiv o machinery
IAOBEG Diractove for pleciromagnets compathdny
Meating the following standards:
EM 61000-6-2:2006-00 £ o alitibly: Ganenc ¥ Bt —
Indusirial ervinonmant

Tris Daclaration ks ot & confirmation of iscHications with regand 1o product liasility.
Further slandards, which ane taken as & bass lof the products:
IEC B0068-2:6:1996-08  Basic environmental lesting proceduwes
Tt Feo g guisancs: Vibraton, sirsoedal
IEC 80068-2-27:1995-03 Basic rill livating it
Tiest Ea and guitancs: Shick

Barkn, 24" of June 2011
s, D

e s ot
[k
Tormn o Lim s o Ersrmr g b e s

Al products of Baumer Hibrsr GmbH ane components lor mounting in jon machirery (sea the comesponding instaliation
and operaiing instruction)
0Pt s D o Fmtsatrd it e st a5
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dF Baumer

Baumer Hiibner GmbH

P.O. Box 12 69 43 - 10609 Berlin, Germany

Phone: +49 (0)30/69003-0 - Fax: +49 (0)30/69003-104
info@baumerhuebner.com - www.baumer.com/motion

Originalsprache der Anleitung ist Deutsch. Technische Anderungen vorbehalten
Original language of this instruction is German. Technical modifications reserved.
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